
Ouverture de salle 
« robotique »

Créer par l’Association Française des Infirmiers de bloc opératoire en 
Chirurgie Robot-Assistée
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But de cette présentation

• Présenter notre document

• Promouvoir, échanger et partager sur les outils déjà existants dans 
vos établissements

• S’entraider à la rédaction d’outils spécifiques à la chirurgie robotique
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Objectif / Actions Validation Commentaires

Environnement de la salle « Propre »

Bionettoyage effectué (traçabilité OK)

□ conforme

□ non conforme

Traitement d’air fonctionnel 

Pression à 15 PA +/- 5

□ conforme

□ non conforme

Température comprise entre 19 et 26 degrés □ conforme

□ non conforme

Eclairage opératoire et ambiant fonctionnels et propres □ conforme

□ non conforme

DM nécessaires présents, fonctionnels et propre :

• Table opératoire chargée ou branchée sur secteur

• Générateur haute fréquence branché sur secteur

• Aspiration chirurgicale connectée au vide
• Autres :

□ conforme

□ non conforme

Ouverture de salle en chirurgie robot assistée  Heure :   Date :   Salle N° 
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ROBOT chirurgical : 

• Vérification des interrupteurs des 3 modules sur ON et branchement sur secteur (le 

chariot patient doit toujours être branché)

• Branchements des câbles du système

✓ Les 2 câbles bleus (fibres optiques) Console/colonne coelio et chariot patient / colonne 

coelio 

✓ câble vidéo et écran vidéo de la colonne coelio

✓ les câbles d’électrochirurgie bipolaire, monopolaire et + /- ultrasons type Ultracision 

connectés

✓ Câble réseau Ethernet jaune (assistance intuitive)

• Démarrage du système (bouton d’alimentation)

• Homing (si bras en erreur les déployer pour refaire un homing)

• Sélection du chirurgien à la console

• Allumage de la colonne coelio 

✓ Vérification du Co2 pour insufflation (bouteille de secours disponible)

• Clé robot disponible (en cas de procédure d’urgence)

• Numéro assistance intuitive disponible

□ conforme

□ non conforme

Accessoires / appuis présents en salle propres et fonctionnels pour les différentes postures 

chirurgicales nécessaires.

Réchauffeur et couverture pour le patient 

Présence de mobiliers suffisants

Baquets, potences, poubelles…

□ conforme

□ non conforme

Auge complète pour assurer la réalisation d’une hygiène des mains 

(présence de SHA, savon, essuies mains, brosse chirurgicale, filtres avec date)

□ conforme

□ non conforme
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Autres ressources…

• Livret d’informations patient 

• Procédure d’urgence (en cours de réécriture)

• Autres : feuille traçabilité des instruments restérilisables, fermeture de 
salle robotique…
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