INITIATION A LA
CHIRURGIE ROBOT-
ASSISTEE AVEC ROBOT X

Livret congu par « aficra « association francgaise des infirmiers
en chirurgie robot assistee



Le robot DaVinci
X est composée
de 3 modules :
_a colonne videéo
_e chariot
Datient

_a console
chirurgien




Chaque module
comporte :

- un bouton de mise en
marche. Le chariot
patient comporte un
indicateur de charge
de batterie.

- un Interrupteur situe a
'arriere de chaque
module.

|l est preferable de ne
pas eteindre ces
Interrupteurs.

indicateur de charge
de batterie



La console chirurgien et le
chariot patient sont reliés a
la colonne vidéo par un
cable bleu. Quand les
cables sont branches
correctement, une lumiere
bleue s'allume. Siles
cables ne sont pas bien
branchés, la lumiere sera
rouge.




LA
COLONNE

VIDEO

Elle est composée des mémes éléements qu’une colonne vidéo
standard : écran, insufflateur, module camera, générateur haute
frequence monopolaire et bipolaire. Elle comporte aussi un
module « vessel sealer » ( systeme d'eélectrochirurgie bipolaire).

On peuty connecteraussi d'autres énergies comme le ligasure ou
ultracision.
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LA CONSOLE
CHIURGIEN.

Elle comprend :
- une vision 3D

-2 commandes manuelles
principales reproduisant des
mouvements intuitifs en
mouvements précis sans
tremblements.

-une conception ergonomique
du chirurgien .
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eglage ergonomique




LE CHARIOT
PATIENT .

Il comporte

- 4 bras universels permettant
d‘affecter I'endoscope ou les
instruments aux trocarts.

- latechnologie du point fixe
limitant la contrainte sur la
paroi du patient.

- le commutateur Nou D

- le sweet spot sur le bras 2, il
servira de repére pour
I'endoscopie.

- la ligne de sangle sur le bras 4

._ sweet spot
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LES BRAS du
chariot
patient :ils
comportent

- un bouton clutch de
I'Instrument

- le bouton clutch du trocart
- le levier de fixation de la
canule

bouton clutch
instrument
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LES
VOYANTS
LUMINEUX

DU CHARIOT
PATIENT

Le bleu fixe :le systeme fonctionne correctement, le chirurgien
peut utiliser I'instrument.

Le bleu clignotant Le bras est enclenché, le chirurgien ne peut
utiliser l'instrument

Le bleu pulsé Le bras effectué une manipulation qui oblige
I'utilisateur a patienter.

Le vert clignotant , changement d’outil guide

, anomalie non critique, declutcher, ou repositionnerla
housse, le trocart ou l'instrument.

Le rouge, anomalie critique



LE
HOUSSAGE
L'OPTIQUE

LES CABLES

MONOPOLAIRES ET
BIPOLAIRES



LES
INSTRUMENTS

ENDOWRIST
AVEC UNE PLAGE DE
MOUVEMENTS PLUS AMPLE
QUE CELLE DE LA MAIN
HUMAINE GRACE A LEURS
2 DEGRES DE LIBERTE
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mandrin 8mm NON canule
JETABLE réducteur 8-12mm

. I
» |@, mandrin 12mm NON

b jetable
obturateur 5-8 min
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trocart 12mm



KIT

D'OUVERTURE
D'URGENCE




LA
PROCEDURE

D'URGENCE

PROCEDURE D’URGENCE pour
Cause non hémorragique

Le chirurgien doit mettre les
instruments robot dans l'axe

~ ouverts et sous contréle visuel |

APPUYER SUR LE BOUTON

' D’'URGENCE

Retirer les instruments

" RETIRER LA CAMERA

DEDOCKER les bras du robot,
les lever et les écarter au
maximum du champ
opératoire

ELOIGNER LE ROBOT

" RETIRER LES TROCARTS SI

ARRET CARDIAQUE

ELOIGNER LE ROBOT

PROCEDURE D’URGENCE pour
cause hémorragique avec

controle du saignement par
pince coelioscopie

Le chirurgien doit mettre les
instruments robot dans |'axe,
ouverts et sous contrdle visuel
APPUYER SUR LE BOUTON

' D’URGENCE

Retirer les instruments

" Retirer la caméra

DELOCKER les bras du robot,
les lever et les écarter au
maximum du champ
opératoire. Penser a sécuriser
la pince coelio qui contréle

 hemostase sur trocart assistant

ELOIGNER LE ROBOT

" RETIRER LES TROCARTS SI

CONVERSION EN CHIRURGIE
OUVERTE OU CONTINUER EN
PROCEDURE LAPAROSCOPIE

' CONTROLE DE L'HEMOSTASE

ELOIGNER LE ROBOT

PROCEDURE D'URGENCE pour
cause hémorragique avec
contrdle du saignement
papince robot

Le chirurgien doit mettre les
instruments robot dans I'axe,

 ouverts et sous controle visuel

APPUYER SUR LE BOUTON

* D’URGENCE

RETIRER LES INSTRUMENTS
SAUF CELUI QUI CONTROLE

| 'HEMOSTASE

Retirer la caméra

DELOCKER les bras du robot,
les lever et les écarter au
maximum du champ SAUF
INSTRUMENT QUI CONTROLE
L'HEMOSTASE

" RETIRER LES TROCARTS S|

CONVERSION EN CHIRURGIE
OUVERTE OU CONTINUER EN
PROCEDURE LAPAROSCOPIE

' CONTROLE DE L'HEMOSTASE

UTILISER LE KIT DE
DEVERROUILLAGE POUR
OUVRIR LES MORS DE
L'INSTRUMENT PUIS RETIRER
L'INSTRUMENT

RETIRER LE DERNIER TROCART
ELOIGNER LE ROBOT



LA
CHECK-LIST
OUVERTURE

DE SALLE
ROBOT

Ouverture de salle en chirurgie robot assistée Heure : 3 Salle N*
Obyectid [ Actom Valation Communtares
Emvronnement 8 b sale o Propm » 2 canforme
Wonettoyage effectud |[tragabiing O} = non condorme
Traltement d"air fanchonnal o cantarme
Pression 2 1SPA+/-5 = non condorme
Température (omprie entre 16 o 26 degres = gondorme
= hon condorme
b e ot propres o conforme
© e conforme
DM nécatsain - 15 o progew o canlome
- Table opdrmove chargée ou ranchde st secteut
- Gt e (e é sur setteur
o & chinagicile 4o au vide = nan conforme
e Aumes
RODOT chirurgest | T canforme
- Vertfication des inteeruptours des 3 fe sur ON ot h i sweteur (e
<harot patent doit toujours dtre beanché)
- Branchemunts des cAbim Sa systhme + poe conforme
v Les 2 chdes bleus (Tores optigues) Console/colonne coelio et Chariot patient / wionse
conlo
v cible vidis et doran Wdeo de la colonne Codio
v Tes cibles d'dlectrochirurge bipols ks, nte /- vpe
ConmetlE
- CAble rdsnau Trharnet jaune [aistance musve)
- Déminrage Ou systd 7 o'al
. Homing (31 bras en eoreur bes déployer pour refaire wn homing)
- Selection du chirurgen A fa comoe
- Allumage Se L codonne coslio
v Vérihcation du Co2 pour imuMiation (Douteile de secoury diponibie |
- CW robot Ible en cas de po dure d'urgence}
- ey "
/ P pr on salle "t pour e > Y
chirurgcsfes nécessares
Méchaulfeur st couverture posr e putient
= e confonme
Prda dn .
Baquets, potences, poubelles.
Auge compléte pour assurer la malne tion o une hygiene des mams 1 ganfoems

(présence de SHA, savon, sssuies mainy, brosse chiturgicale, tres aves dute)
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